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KISALTMALAR

	AcO
	Asetat

	ABS
	Akrilonitril/bütadien/stiren

	BBP
	Benzil bütil ftalat

	DEGA
	Dietilenglikol adipat

	DOP
	Dioktil ftalat

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	

	
	


SİMGELER

	G
	İletkenlik

	P
	Güç (elektrik akımı için)

	S
	Siemens
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	Öz İletkenlik
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ÖZET

BURAYA TEZ BAŞLIĞI YAZILMALIDIR
Öğrenci ADI
Düzce Üniversitesi

Teknoloji Fakültesi

Bilgisayar Mühendisliği Bölümü
Lisans Bitirme Tezi

Danışman: Yrd. Doç. Dr. ………….
Mart 2016, 58 sayfa

Buraya tezin özeti yazılmalıdır. 
Anahtar sözcükler: Anahtar sözcük 1, Anahtar sözcük 2, Anahtar sözcük 3…
ABSTRACT

BURAYA TEZ BAŞLIĞI İNGİLİZCE YAZILMALIDIR
Student Name SURNAME
Düzce University

Technology Faculty, Department of Computer Engineering
Undergraduate Graduation Thesis
Supervisor: Assist. Prof. Dr. ……….
March 2016, 58 pages

Buraya tezin İngilizce özeti yazılmalıdır. 

Keywords: Keyword 1, Keyword 2, Keyword 3…
1. GİRİŞ

Bu TEZ ŞABLON’U tez yazım kurallarına göre oluşturulmuştur. Ayrıntılı bilgi almak için tez yazım kılavuzuna bakınız.
(GİRİŞ BÖLÜMÜ ZORUNLUDUR). 

Tez’in Giriş Bölümü Tez ile ilgili Literatür Özeti, Tezin Amacı ve Literatüre Katkı konularının bahsedildiği kısımdır. 

2. MATERYAL VE YÖNTEM(BU BAŞLIK ZORUNLU DEĞİL)

Bölüm 1, Tezin Giriş kısmıydı. Bölüm 2 ve sonrası tezin içeriğindeki bölüm başlıklarını ve alt başlıkları içerir. İstenildiği kadar yapılabilir. (BU BAŞLIK ZORUNLU DEĞİLDİR).  
Aşağıda Tezde kullanılacak olan Şekiller, Çizelgeler ve Denklemlerin paragraf içinde şekille bağlantılı olarak yazılması ve otomatik numaralandırması anlatılmaktadır. Bu şablonda her denklem, çizelge ve şekil numaraları otomatik olarak ilerlemektedir.

Şekil referansları şekillerden önce verilir. Şekil 2.1 otomatik olarak numaralandırılmaktadır. Bu kopyalanarak istenildiği kadar çoğaltılabilir. 
 Paragraf içinde ekle-çapraz başvuru-Şekil seçilerek Şekil’e atıf yapılırsa, Şekil numarası değiştikçe paragraf içindeki de değişecektir (Yalnız değişikleri güncellemek için BASKI ÖNİZLE ([image: image2.png]


)simgesine tıklamanız gerekmektedir.) Aksi takdirde numaralar güncellenmeyebilir.

NOT: BASKI ÖNİZLEME ŞEKLİ GÖRÜNMÜYORSA AŞAĞIDAKİ HIZLI ERİŞİM ARAÇ ÇUBUĞUNDAN EKLEYEBİLİRSİNİZ.
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Paragraf.
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Şekil 2.1. Manzara
.
Çizelge 2.1 otomatik olarak numaralandırılmaktadır.
  

Çizelge 2.1. Birimler 1.
	Birim Sistemi
	Kütle (m)
	İvme (a)
	Kuvvet (F)

	SI
	kg
	m/s2
	kg m/s2 (N)

	cgs
	g
	cm/s2
	g cm/s2 (dyn)


Şekilden önceki metin ile şekil arasında 1,5 satır aralık bırakılmalıdır. Şekil 2.2. Manzara 2.
[image: image5.jpg]



Şekil 2.2. Manzara 2.
Paragraf.
Çizelge 2.2. Birimler 2
.
	Birim Sistemi
	Kütle (m)
	İvme (a)
	Kuvvet (F)

	SI
	kg
	m/s2
	kg m/s2 (N)

	cgs
	g
	cm/s2
	g cm/s2 (dyn)


Harita 2.1 Türkiye’nin solar haritasını göstermektedir.
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Harita 2.1. Türkiye solar haritası 1.
Paragraf.
2.1 ALT BAŞLIK 1
Paragraf.
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Denklem (2.2) otomatik olarak numaralandırılmaktadır. Paragraf içinde ekle-çapraz başvuru-denklem seçilerek denkleme atıf yapılırsa, Denklem numarası değiştikçe paragraf içindeki de değişecektir (Yalnız değişikleri güncellemek için BASKI ÖNİZLE ([image: image9.png]


)simgesine tıklamanız gerekmektedir. Aksi takdirde numaralar güncellenmeyebilir.
NOT: BASKI ÖNİZLEME ŞEKLİ GÖRÜNMÜYORSA AŞAĞIDAKİ HIZLI ERİŞİM ARAÇ ÇUBUĞUNDAN EKLEYEBİLİRSİNİZ.
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Paragraf.
2.1.1 Alt Başlık 2
Paragraf.
2.1.2 Alt Başlık 2
Paragraf.
2.1.2.1 Alt Başlık 3

Paragraf.
2.1.2.2 Alt Başlık 3

Paragraf.
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Şekil 2.3. Manzara 3.
Paragraf.
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Şekil 2.4. Manzara 4.
Paragraf.

2.1.3 Dipnotlar

Metin içerisinde ihtiyaç duyulan bazı açıklamalar, dipnot şeklinde sayfanın en altında verilebilir. Dipnotlar, konuyu ve dikkatleri dağıtmayacak şekilde kısa ve öz olmalıdır. Dipnotlar 8-10 punto ve 1 satır aralığı ile yazılır. Bu kural birden fazla dipnot kullanılacak tüm sayfalar için geçerlidir.

 Dipnot başvurular menüsünden eklenir.
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3. BÖLÜM 3

Bölüm 1, Tezin Giriş kısmıydı. Bölüm 2 ve sonrası tezin içeriğindeki bölüm başlıklarını ve alt başlıkları içerir. İstenildiği kadar yapılabilir. 

Paragraf.
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Paragraf.
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Denklem (3.2) gibi tüm denklemler otomatik olarak numaralandırılmaktadır. Paragraf içinde ekle-çapraz başvuru-denklem seçilerek denkleme atıf yapılırsa, Denklem numarası değiştikçe paragraf içindeki de değişecektir.
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Şekil 3.1. Manzara 5.
Paragraf.
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Harita 3.1. Harita 2.
3.1 ALT BAŞLIK 1
Paragraf.
3.1.1 Alt Başlık 2
Paragraf.
3.1.1.1 Alt Başlık 3

Paragraf.
3.1.1.2 Alt Başlık 3

Paragraf.
Çizelge 3.1. Birimler 
3.
	
	
	
	

	Birim Sistemi
	Kütle (m)
	İvme (a)
	Kuvvet (F)

	SI
	kg
	m/s2
	kg m/s2 (N)

	cgs
	g
	cm/s2
	g cm/s2 (dyn)

	
	
	
	


Paragraf.
4. BÖLÜM 
4
Bölüm 1, Tezin Giriş kısmıydı. Bölüm 2 ve sonrası tezin içeriğindeki bölüm başlıklarını ve alt başlıkları içerir. İstenildiği kadar yapılabilir. 

Paragraf.

4.1 ALT BAŞLIK 1
Paragraf.
4.1.1 Alt Başlık 2
Paragraf.
4.1.1.1 Alt Başlık 3
Paragraf.
4.1.1.2 Alt Başlık 3

Paragraf.
[image: image19.jpg]



Şekil 4.1. Manzara 6.
Paragraf.
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Harita 4.1. Harita 3.
Paragraf.
Çizelge 4.1. Birimler 
4.
	
	
	
	

	Birim Sistemi
	Kütle (m)
	İvme (a)
	Kuvvet (F)

	SI
	kg
	m/s2
	kg m/s2 (N)

	cgs
	g
	cm/s2
	g cm/s2 (dyn)


Paragraf.
5. BULGULAR VE TARTIŞMA

Bu bölümde, elde edilen bulgular ve tartışma yazılabilir. (BU BAŞLIK ZORUNLU DEĞİLDİR).
Çizelge 5.1. Birimler 5.
	Rs
	

	
	


Paragraf.
5.1 ALT BAŞLIK 1
Paragraf.
5.1.1 Alt Başlık 2
Paragraf.
5.2 ALT BAŞLIK 1
5.2.1 Alt Başlık 2
Paragraf. 
5.2.1.1 Alt Başlık 3

Paragraf.
Çizelge 5.2. Birimler 6.
	Rs
	

	
	


Paragraf.
6. KAYNAKLARIN YAZIMI
Araştırmada kaynak gösterilen, alıntı yapılan araştırmaların aslının araştırmacının elinde olması gerekir. Kullanılan kaynaklar makul sayıda, doğrudan tez konusu ile ilgili ve güncel olmalıdır. Ancak çok gerekli olduğunda eski, klasik kaynaklar kullanılmalıdır. Yayınlanmış bildiriler, özetler, baskıda olan yayınlar kaynak olarak kullanılabilir. Yayınlanmamış raporlar, ders notları ve kişisel görüşler kaynak listesinde yer alabilir. Web sayfaları kaynak olarak kullanılabilir; ancak kullanılan web sayfalarının adresleri erişim tarihi ile birlikte kaynaklar listesinde yer almalıdır. 

Kaynakları metin içerisinde göstermede, numara ile kaynak gösterimi kullanılmalıdır.

6.1 KAYNAK EKLEME YÖNTEMİ

Kaynak referansları IEEE standartlarında eklenmelidir. Bunun için Mendeley programının kurulup kullanılması tavsiye edilir. Bu programda IEEE stilini seçmelisiniz [1].

Mendeley programı bu referanslar kısmını otomatik olarak kendi koymaktadır. Burada verilmiş numaralar bu programla otomatik olarak oluşturulmuştur. Manuel yazılmamıştır [2].
Referansları metin içinde aşağıdaki gibi eklendiğinde otomatik olarak kaynaklar numaralandırılacak [3]–[5] ve düzenlenecektir [2], [3], [6], [7]. 
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ENSON KAYNAKLAR KISMINA KAYNAKLAR LİSTESİ EKLENİRKEN DE AŞAĞIDAKİ GİBİ (INSERT BIBLIOGRAPHY TIKLAYARAK) OTOMATİK EKLEYEBİLİRSİNİZ.
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NOT: BU KAYNAKLAR MENDELEY PROGRAMI İLE YAZILMADAN OTOMATİK OLUŞTURULMUŞTUR.

6.2 GENEL KURALLAR
Kaynaklar, metin içerisinde köşeli parantez [ ] içinde numaralandırılır. Daha önce numara verilen kaynağa tekrar atıfta bulunmak istenirse önceki numarası değiştirilmeden kullanılır. Tezde ilk verilen kaynak [1] numara ile başlar ve geçtikleri sıraya göre numaralandırılır. Kaynaklar, kaynaklar sayfasında numara sırasına göre sıralanırlar.

Kaynaklar; metin içerisinde aşağıdaki örneklerde olduğu gibi kullanılır.

 [4] ve [5]’te görüldüğü gibi; [2], [4]–[7], [9]’de daha önceden bahsedildiği gibi; [4] ve [6]–[9].

[1]

: 1 nolu kaynak,

[1], [5]

: 1 ve 5 nolu kaynaklar,

[1]-[5]

: 1 ve 5 arası kaynaklar (yani 1, 2, 3, 4 ve 5 nolu),

[1], [5]-[9]
: 1 ve 5 ile 9 nolu kaynaklar arasındaki kaynaklar (yani 1, 5, 6, 7, 8 ve 9 nolu)

Aynı isimli birden fazla cildi olan kaynakların, kullanılan her bir cildine ayrı kaynak numarası verilmelidir. 

6.2.1 Referans İçerisinde Referans Gösterme

Örnekler:

[3, Teorem 1]; [3, Lemma 2]; [3, ss. 5-10]; [3, Denklem (2)]; [3, Şekil 1]; [3, Ek I]; [3, Kısım 4.5]; [3, Bölüm 2, ss.  5-10]; [3, Algoritma 5].

[3, Teorem 1] :3 nolu kaynaktaki Teorem 1.
6.3 KAYNAKLARIN LİSTELENMESİNE ÖRNEKLER

Makaleler

Türkçe Makale:

Yazar(lar), “Makale adı,” Dergi adı, c., s., ss., tarih.

İngilizce Makale:

Author(s), “Article title,” Journal title, vol., no., pp., date. 

Örnekler:

· K. Graichen, M. Treuer, and M. Zeitz, “Swing-up of the double pendulum on a cart by feedforward and feedback control with experimental validation,” Automatica, vol. 43, no. 1, pp. 63–71, 2007.
· Masubuchi and I. Kurata, “Gain-scheduled control via filtered scheduling parameters,” Automatica, vol. 47, no. 8, pp. 1821–1826, 2011.

· Y. Altun, Z. Öztürk ve H. Özüberk, “Bulanık Mantık ve Arduino Kullanarak Step Motorun Hız Kontrolü,” Düzce Üniversitesi Bilim ve Teknoloji Dergisi, c. 4, s. 2, ss. 672–680, 2016.
Yayımlanmak Üzere Sunulan veya Kabul Edilip Henüz Basılmayan Makaleler

· C. K. Kim, “Effect of gamma rays on plasma,” submitted for publication.
· Y. Altun, Z. Öztürk ve H. Özüberk, “Bulanık mantık ve arduino kullanarak step motorun hız kontrolü,” yayımlanmak üzere gönderildi, 2015.
· Masubuchi and I. Kurata, “Gain-scheduled control via filtered scheduling parameters,” Automatica, In press.

· Y. Altun, Z. Öztürk ve H. Özüberk, “Bulanık mantık ve arduino kullanarak step motorun hız kontrolü,” Düzce Üniversitesi Bilim ve Teknoloji Dergisi, Basımda.
Bildiriler

İngilizce Bildiri
Author(s), “Title of paper,” in Unabbreviated Name of Conf., City of Conference (if given), Name of Country, year, pp. xxx-xxx
Türkçe Bildiri:

Yazar(lar), “Çalışma adı,” Kısaltılmamış Konferans Adı, Konferans şehri (verilmişse), Ülke adı, yıl, sayfa xxx-xxx.
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Türkçe:
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Türkçe Tez:
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Örnekler:
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Patentler
Türkçe Patent:
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İngilizce Patent:
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� Buraya yazılmasını istediğiniz dip notu yazabilirsiniz.





�BU SAYFANIN AYNISI TEZ KİTAPÇIĞININ ÜZERİNDE DE OLAMLIDIR.


�İÇİNDEKİLER, ŞEKİL LİSTESİ ÇİZELGE VE HARİTA LİSTESİ NUMARALAR VE ADLAR OTOMATİK OLARAK DEĞİŞMEKTEDİR. TEZ İÇERİSİNDE DEĞİŞİM YAPILDIĞINDA, DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN İÇİNDEKİLER, ŞEKİL LİSTESİ VEYA ÇİZELGE LİSTESİ BÖLÜMÜ ÜZERİNDE SAĞ TIKLAYIP


�


, ALANI GÜNCELLEŞTİR SEÇENEĞİNE TIKLADIKTAN SONRA GELEN EKRANDA


� 


TÜM TABLOYU GÜNCELLEŞTİR’İ SEÇİP TAMAM’I TIKLAMANIZ YETERLİDİR )


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]





�TEZDE HARİTA LİSTESİ YOKSA BU KISIM ÇIKARILABİLİR.


�SİMGE VE KISALTMALAR ALFABETİK SIRADA OLMALIDIR.


�SİMGE VE KISALTMALAR ALFABETİK SIRADA OLMALIDIR.


�BÖLÜM BAŞLIKLARI SAYFA BAŞINDAN BAŞLAMALIDIR.


TÜM BAŞLIK NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR VE DEĞİŞMEKTEDİR.


HANGİ BAŞLIKTAN EKLEMEK İSTİYORSANIZ, SADECE BUNLARI KOPYALAMAKLA ÇOĞALTABİLİRSİNİZ.


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�BÖLÜM BAŞLIKLARI SAYFA BAŞINDAN BAŞLAMALIDIR.


TÜM BAŞLIK NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR VE DEĞİŞMEKTEDİR.


HANGİ BAŞLIKTAN EKLEMEK İSTİYORSANIZ, SADECE BUNLARI KOPYALAMAKLA ÇOĞALTABİLİRSİNİZ.


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�(EKLE MENÜSÜNDEN ÇAPRAZ BAŞVURU TIKLANARAK, 


BAŞVURU TÜRÜ MENÜSÜNDE:ŞEKİL, 


BAŞVURU EKLE MENÜSÜ: YALNIZCA ETİKET VE NUMARA, 


SEÇİLEREK, OTOMATİK ŞEKİL NUMARALARI EKLENMİŞ OLACAKTIR.


�


ŞEKİL NUMARASI DEĞİŞTİĞİNDE PARAGRAFTAKİ OTOMATİK OLARAK DEĞİŞECEKTİR.) OTOMATİK DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)





[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�(BAŞLIK, ÇİZELGE, ŞEKİL VE DENKLEM NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR VE DEĞİŞMEKTEDİR. SADECE BUNLARI TEKRAR KOPYALAYIP ÇOĞALTABİLİRSİNİZ. DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE (�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


NOT: BASKI ÖNİZLEME ŞEKLİ GÖRÜNMÜYORSA AŞAĞIDAKİ HIZLI ERİŞİM ARAÇ ÇUBUĞUNDAN EKLEYEBİLİRSİNİZ.


�


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�(EKLE MENÜSÜNDEN ÇAPRAZ BAŞVURU TIKLANARAK, 


BAŞVURU TÜRÜ MENÜSÜNDE: ÇİZELGE, 


BAŞVURU EKLE MENÜSÜ: YALNIZCA ETİKET VE NUMARA, 


SEÇİLEREK, OTOMATİK ÇİZELGE NUMARALARI EKLENMİŞ OLACAKTIR.


�


ÇİZELGE NUMARASI DEĞİŞTİĞİNDE PARAGRAF İÇERİSİNDEKİ DE OTOMATİK OLARAK DEĞİŞECEKTİR.) OTOMATİK DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]





�(ÇİZELGE, ŞEKİL VE DENKLEM NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR. SADECE BUNLAR TEKRAR KOPYALANIP ÇOĞALTILABİLİR.  DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


��(ÇİZELGE, ŞEKİL VE DENKLEM NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR. SADECE BUNLAR TEKRAR KOPYALANIP ÇOĞALTILABİLİR. DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]





�(EKLE MENÜSÜNDEN ÇAPRAZ BAŞVURU TIKLANARAK, 


BAŞVURU TÜRÜ MENÜSÜNDE: DENKLEM, 


BAŞVURU EKLE MENÜSÜ: TÜM RESİM YAZISI, 


SEÇİLEREK, OTOMATİK ÇİZELGE NUMARALARI EKLENMİŞ OLACAKTIR.


�


ÇİZELGE NUMARASI DEĞİŞTİĞİNDE PARAGRAF İÇERİSİNDEKİ DE OTOMATİK OLARAK DEĞİŞECEKTİR.) OTOMATİK DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�3. ALT BAŞLIK İTALİK OLMALIDIR. 


TÜM BAŞLIKLAR KOPYALANIP KULLANILDIĞINDA OTOMATİK OLARAK NUMARALANDIRILACAKTIR.


�3. ALT BAŞLIK İTALİK OLMALIDIR. 


TÜM BAŞLIKLAR KOPYALANIP KULLANILDIĞINDA OTOMATİK OLARAK NUMARALANDIRILACAKTIR.


�DİPNOTLAR EKLENEBİLİR. DİPNOT EKLEMEK İÇİN, “BAŞVURULAR” MENÜSÜNDEN “DİPNOT EKLE” SİMGESİNİN TIKLANMASI YETERLİDİR.


�


BU ŞEKİLDE YAPILDIĞI TAKDİRDE DİPNOTLAR OTOMATİK OLARAK NUMARALANDIRILACAKTIR.


�BÖLÜM BAŞLIKLARI SAYFA BAŞINDAN BAŞLAMALIDIR.


�(ÇİZELGE, ŞEKİL VE DENKLEM NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR. SADECE BUNLARI TEKRAR KOPYALAYIP ÇOĞALTABİLİRSİNİZ. DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�BÖLÜM BAŞLIKLARI SAYFA BAŞINDAN BAŞLAMALIDIR.


�(ÇİZELGE, ŞEKİL VE DENKLEM NUMARALARI OTOMATİK OLARAK ARTMAKTADIR. SADECE BUNLARI TEKRAR KOPYALAYIP ÇOĞALTABİLİRSİNİZ. DEĞİŞİKLİKLERİ GÜNCELLEMEK İÇİN BASKI ÖNİZLE(�) SİMGESİNE TIKLAMANIZ YETERLİDİR)


[Bu açıklama notlarını silmek için sağ tuş açıklamayı sil seçeneğini tıklamanız yeterlidir.]


�BÖLÜM BAŞLIKLARI SAYFA BAŞINDAN BAŞLAMALIDIR.


�KAYNAKLAR 1 SATIR ARALIĞI OLMALIDIR.


REFERANSLAR IEEE STANDARTLARINDA EKLENMELİDİR. BUNUN İÇİN MENDELEY PROGRAMININ KURULUP KULLANILMASI TAVSİYE EDİLİR. BU PROGRAMDA IEEE STİLİNİ SEÇMELİSİNİZ.


MENDELEY PROGRAMI BU REFERANSLAR KISMINI OTOMATİK OLARAK KENDİ KOYMAKTADIR.


REFERANSLARI METİN İÇİNDE AŞAĞIDAKİ GİBİ EKLEDİĞİMİZDE OTOMATİK OLARAK KAYNAKLAR NUMARALNDIRILACAK VE DÜZENLENECEKTİR.


�





ENSON KAYNAKLAR KISMINA EKLERKEN DE AŞAĞIDAKİ GİBİ (INSERT BIBLIOGRAPHY) OTOMATİK EKLEYEBİLİRSİNİZ.


�





NOT: BU KAYNAKLAR MENDELEY PROGRAMI İLE YAZILMADAN OTOMATİK OLUŞTURULMUŞTUR.
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